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定格荷重線図
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ム6.om iIB
定格荷重 ↑6,o t 5 5 t

作業半径 3 ,0 ~ 18 ,o m “ .o m

ムー5m jIB
定格荷重 ↑6,o t 7 5 t

作業半径 3,0 ~ 2 0 0 m 3 7,om

37 ,om』B
定格荷重 ↑6,o t 便Q o t

作業半径 3 0 ~ 2 2 0 m 3 2,om

速

度

巻上
5 0H z (↑6 .○~ 2.o t ) ○.ム3 3 ~ 2 2 33 m / s

( 26 .○~ Bム.o m /m m )6 0H z

起伏
うOH z

仏 Q o s eく
6 0H z

旋回
5 0H z Q〇52rad / S (〇5〇 rp m )
6 0H z

昇降
うOH z ○.008 m / s (○.ム5 m /m m )

6 0H z Q OO9 m / s (○.5ム m / m m )

電
動
機

巻上 90 .ok W ムP インパラ一制御

起伏 30.ok W ムP インパラ一制御

旋回 ↑1.ok w ムP インハ
ミラー制御

昇降 ↑8 5kW ムP 連続
場程 最大半径時 2↑う,om (フック高さ)
電源 ム00/ムムOV 50/60H Z
安全装置 巻週防止装置、起伏制限装置、過負荷防止装置
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注 :最大盛替高さは限界値の為、余裕のある計画をお願い致します。NOTE
･07‐009029
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OTA-３５０HN
パイロクレーンの紹介

～最上階クライミング可能なタワークレーン～

OTAOTA--３５０３５０HNHN
パイロクレーンパイロクレーンの紹介の紹介

～～最上階最上階クライミングクライミング可能なタワークレーン～可能なタワークレーン～
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